一、采购项目基本情况
（一）项目名称：鼻咽癌智能筛查机器人样机研发项目
（二）项目采购背景及目标：
1. 建设目标：实现传统鼻咽癌筛查的数字化、自动化、智能化转型，研发鼻咽癌智能筛查机器人系统，集成进鼻路径规划、视觉伺服导航和AI肿瘤检测功能，提升鼻咽癌检测效率和检出率，降低操作人员技术门槛，改善患者体验。
2. 建设任务：交付机械臂、柔性内窥镜及其驱动装置、机器人控制系统、工作站和配套软件各1套，完成系统集成、模型验证、历史脱敏数据AI验证、培训和验收，提供3年整体维保。遥操作模式支持人工控制进退、旋转及弯曲；监督下自主模式由操作者确认入口、目标及任务后执行，允许随时接管。
（三）项目预算及最高限价：95万元（人民币）
[bookmark: _GoBack]（四）经费来源：已落实
二、采购项目需求
	包组
	项目名称
	数量
	最高限价
	预算金额
（人民币）
	备注

	一
	鼻咽癌智能筛查机器人样机研发项目
	1项
	95万元
	95万元
	样机软硬件系统1套



三、技术要求
（1）技术参数要求（“▲”参数请提供承诺函，格式自拟）
	序号
	系统名称
	模块名称
	子项名称
	功能描述
	技术性能指标

	1
	鼻咽癌筛查机器人
	机械臂
	自由度及定位
	搭载柔性镜驱动、传感器及附件，支持受约束运动
	▲自由度≥6

	2
	
	柔性内窥镜
	镜体规格
	驱动附件安装后保持经鼻探查能力。
	▲外径≤3.0 mm、自由度≥2

	3
	
	路径规划
	路径与约束
	利用入口、内镜图像和运动状态进行局部规划与更新
	▲支持路径可视化、目标设定、禁入区域、进深与速度限制

	4
	
	视觉伺服
	闭环控制
	以实时图像反馈调节机械臂与柔性镜运动
	▲反馈更新率≥25 Hz

	5
	
	AI肿瘤检测
	病灶定位
	定位医院鼻咽图像数据集中可见病灶并输出置信度
	▲准确率≥90%



（2）对接要求
本项目提供研究数据和机器人控制接口，支持视频、图像、机器人状态、轨迹、模型版本、AI结果及事件日志的同步记录与导出；机器人运动命令统一通过控制与保护模块执行。
（3）人员配置要求（提供承诺函加盖公章。）
	序号
	岗位
	人员数量
	岗位工作内容

	1
	驻场项目经理（具有医疗机器人相关工作经验 3 年以上，并具有三甲医院维护经验，提供工作证明加盖公章）
	1
	1.1 管理项目整体进度、按照采购人要求进行需求沟通；
1.2 保障该系统项目开发、实施、培训及上线、相关硬件设备、控制软件、AI算法的日常运维。

	2
	驻场实施/开发工程师（具有医疗机器人系统维护工作经验 3 年以上，并具有三甲医院维护经验，提供工作证明加盖公章）
	≥2
	2.1 对项目需求进行落地开发、实施；
2.2 保障该系统项目开发、实施、培训及上线、相关硬件设备、控制软件、AI算法的日常运维

	3
	驻场维保工程师
	1
	进行现场运维服务，负责现场需求收集、需求修改、BUG处理、相关硬件设备、控制软件、AI算法的日常运维。

	4
	若采购人因紧急事情要求增派人员，供应商应全力配合采购人，按照采购人要求进行人员增派。



